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Fréchet . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 238
5.4.3. Densidad . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 245
5.4.4. Operador adjunto . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 247

5.5. Bases Hilbertianas . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 249
5.5.1. Existencia de bases Hilbertianas . . . . . . . . . . . . . 249
5.5.2. Series de Fourier-Legendre . . . . . . . . . . . . . . . . . 251
5.5.3. Series clásicas de Fourier . . . . . . . . . . . . . . . . . . 256
5.5.4. El sistema trigonométrico en L2([−d, d]) . . . . . . . . . 258
5.5.5. Series de Fourier — Hermite . . . . . . . . . . . . . . . 262
5.5.6. Series de Fourier-Laguerre . . . . . . . . . . . . . . . . . 264

5.6. Transformada de Fourier . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
5.6.1. Espacios de Lebesgue . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 266
5.6.2. Definición de la transformada de Fourier y de su inversa 268
5.6.3. Los operadores F y F−1 . . . . . . . . . . . . . . . . . . 269
5.6.4. Propiedades importantes . . . . . . . . . . . . . . . . . . 271
5.6.5. Relación de F con otras transformadas . . . . . . . . . 277
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